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           ข้อดีในการใช้อินเวอร์เตอร์ 

 ใช้กับมอเตอร์เหนี�ยวนําทั�วไปได้ 

 ติดตั้งง่าย ไม่กินพื้นที่ 

 ปรับเปลี่ยนความเร็วได้ง่าย 

 ปรับเปลี่ยนความเร็วได้สูงกว่าความเร็วพิกัด 

 กลับทิศการหมุนได้ง่าย 

 มีประสิทธิภาพสูง 

 ช่วยประหยัดพลังงาน 

 SOFT START / SOFT STOP 

 ทํางานได้โดยอัตโนมัต ิ

 การบํารุงรักษาน้อย 

 



การตดิตั้งและข้อควรระวงั 

INVERTER 



สภาพแวดล้อมในการตดิตั้ง 

ระบายอากาศไดดี้ 

อุณหภูมิท่ีพอเหมาะ 

(-10 to 60 C) 

หลีกเล่ียงบริเวณท่ีมีการสัน่สะเทือนสูง 
หลีกเล่ียงการติดตั้ง ใกลอุ้ปกรณ์ดงัเช่น 

หลอดไฟ แมกเนติกส์ R-Brake Heater 



ควรต่อทีจุ่ดนี ้



การตดิตั้งอนิเวอร์เตอร์ 

 แบบทัว่ไป 

แบบติดกนัดา้นขา้ง 
ต้องปลดแผ่นปิดด้านบน Inverters ออก 

แบบใกลก้นัแนวด่ิง 
ต้องติดแผ่นก้ันเพ่ือให้ลมร้อนหันเห 



Main Circuit Terminals 





การต่อสายไฟที ่Inverter 



การติดตั้งและอุปกรณ์เสริม 

Useful options 



แผงต่อสายคอนโทรล 



การเดนิสายชุดควบคุมจากภายนอก 

การเดินสาย control ควรใชส้าย ซีลด ์

หรือ สาย Twisted-pair ขนาด 0.3 – 1.5 mm2 

ระยะห่างระหวา่งสาย control กบัสายไฟ 

(Power) ควรมีระยะห่างไม่นอ้ยกวา่ 10 cm. 



Standard connection diagram 



Operation Keypad Panel 



การเร่ิมตน้การใชง้านเม่ือไดรั้บสินคา้ใหม่ 



การเปล่ียนหนา้จอแสดงสถานะ 



Basic setting methods of parameters 
[Setting mode] and [Easy mode] 

Two parameter setting methods are provided. 

[Easy mode] แสดงพารามิเตอร์ที่ต้องการเท่าน้ัน โปรแกรมและ

แสดงได้สูงสุด32พารามิเตอร์ 

• Only ten basic parameters most frequently used are displayed. 

• Up to 32 parameters can be registered to be displayed. 

• To set parameters not displayed in [Easy mode], set to [Setting 

mode] to read them out. 

• Since parameters registered in [Easy mode] are directly 

displayed on the [Easy mode] screen, you 

can check or change them easily. 

[Setting mode] ] แสดงพารามิเตอร์ทั้งหมด 

• This is a mode to set parameters of the inverter. 

• All the basic parameters, extended parameters, and other 

parameters are displayed. 



Run Command Select (CMOd) 

การเลือกวธีิการส่ังสตาร์ท 

 

ปุ่มRUN ปุ่มSTOP 

1 To set parameters, switch to [Setting 

mode].กดESCเพื่อเขา้ Setting Mode 

Select "4. Basic parameter" and press the 

[OK]  เลือกเขา้ Basic Parameter 

key. The basic parameter screen is 

displayed 

2 Select <CMOd: Run command select> and press 

the [OK] key. เลือกพารามิเตอร์Cnod ท่ีตอ้งการตั้งค่า 

You can also select <CMOd: Run command 

select> on the [Easy mode] screen. 

3 Select and press the [OK] key.  

เลือกตั้งค่าแลว้ยนืยนัดว้ยปุ่ม O.K. 

0 = Start ท่ี Terminal F-CC หรือ R-CC 

1= Start ท่ีปุ่ม RUN หนา้จอKeypad 

2= Start Ethernet 

3,4 = Start ดว้ย RS485  

 



Frequency Command Select (FMOd) 

การเลือกวธีิการปรับความถ่ี(HZ) 

 
[Operation example 1] Operating with [RUN] key/ 

[STOP] key on operation panel 

1 To set parameters, switch to [Setting 

mode].กดESCเพื่อเขา้ Setting Mode 

Select "4. Basic parameter" and press the 

[OK]  เลือกเขา้ Basic Parameter 

key. The basic parameter screen is 

displayed 

2 Select <FMOd: Frequency Comand select> and press 

the [OK] key. เลือกพารามิเตอร์ FMOd ท่ีตอ้งการตั้งค่า 

. 
3 Select and press the [OK] key.  

เลือกตั้งค่าแลว้ยนืยนัดว้ยปุ่ม O.K. 

1 = Terminal RR 

2 = Terminal RX 

3 = Terminal II 

4,5= Terminal AI4,5 (option) 

10 = ปรับความเร็วท่ีหนา้จอ (Touch wheel1) 

 



Panel Fwd/Rev run (Fr) 

การกลบัทางหมุนเม่ือส่ังสตาร์ททีK่eypad 

 1 To set parameters, switch to [Setting 

mode].กดESCเพื่อเขา้ Setting Mode 

Select "4. Basic parameter" and press the 

[OK]  เลือกเขา้ Basic Parameter 

key. The basic parameter screen is 

displayed 

2 Select <Panel Fwd/Rev panel> and press the [OK] key.  

เลือกพารามิเตอร์ Fr ท่ีตอ้งการตั้งค่า 

. 
3 Select and press the [OK] key.  

เลือกตั้งค่าแลว้ยนืยนัดว้ยปุ่ม O.K. 

0 = วิง่เดินหนา้ 

1=  วิง่ถอยหลงั 

2= วิง่เดินหนา้ (กลบัทางหมุนท่ีหนา้จอ) 

3 = วิง่เดินหนา้ (กลบัทางหมุนท่ีหนา้จอ) 

  

 



Basic terminal run methods 
[Operation example 1] Run/stop with external signal 

(frequency command with operation panel) 

1.ปรับตั้ง DIP.SW. SINK 

2.ต่อสายจากTerminal CC มาเขา้ F 

3.ปรับตั้งค่าparameter Cnod=0 



Basic terminal run methods 

1.ปรับตั้ง DIP.SW. SINK 

2.ต่อสายจากTerminal CC ,RR,PPเขา้กบั Volume (1-10Kohm) 

3.ปรับตั้งค่าparameter Fnod=1 

[Operation example 2] Setting frequency with 

external potentiometer/analog signal 



[Operation example 3] Switching run/stop and 

frequency with external switch 

Basic terminal run methods 

1.ปรับตั้ง DIP.SW. SINK 

2.ต่อสายจากTerminal CC ,F,S1,S2 

3.ปรับตั้งค่าความถ่ีท่ีตอ้งการparameter S1(Preset speed1) 

4.ปรับตั้งค่าความถ่ีท่ีตอ้งการparameter S2(Preset speed2) 

 



พารามิเตอร์พ้ืนฐานท่ีจาํเป็น 

Cnod : เลือกการ START/STOP อินเวอร์เตอร์ 

0 : เลือกใชง้านท่ีจุดเทอร์มินอล 

1 : เลือกใชง้าน ปุ่ม RUN-STOP ท่ีหนา้จอ 

2 : RS485(2WIRES) 

3 : RS485(4WIRES) 



Fnod : เลือกการปรับความเร็ว ของอินเวอร์เตอร์ 

พารามิเตอร์พ้ืนฐานท่ีจาํเป็น  ( ต่อ ) 



Acc : ตั้งเวลาในการออกตวั 0.0-6000 วนิาที (default = 30 วนิาที) 

พารามิเตอร์พ้ืนฐานท่ีจาํเป็น  ( ต่อ ) 

dec : ตั้งเวลาในการหยดุ 0.0-6000 วนิาที  (default = 30 วนิาที) 



พารามิเตอร์พ้ืนฐานท่ีจาํเป็น  ( ต่อ ) 

UL : ตั้งจํากดัค่าความถี่สูงสุด 0.5-fh Hz (default = 60 Hz) 

LL : ตั้งจํากดัค่าความถี่ตํ่าสุด 0.0-ul Hz (default = 0.0 Hz) 



พารามิเตอร์พ้ืนฐานท่ีจาํเป็น  ( ต่อ ) 

FH : ตั้งค่าความถ่ีสูงสุดในการใช้งาน 30 - 500 Hz (default = 80 Hz) 



พารามิเตอร์พ้ืนฐานท่ีจาํเป็น  ( ต่อ ) 

F201-F204 : Analog input RR adjustment 

 ใช้ปรับตั้งค่าความเร็วอนิเวอร์เตอร์ให้สัมพนัธ์ กบั อนาลอ็กอนิพุตทีเ่ทอร์มนิอล RR 

F210-F213 : Analog input II adjustment 

 ใช้ปรับตั้งค่าความเร็วอนิเวอร์เตอร์ให้สัมพนัธ์ กบั อนาลอ็กอนิพุตทีเ่ทอร์มนิอล II 



พารามิเตอร์พ้ืนฐานท่ีจาํเป็น  ( ต่อ ) 

pt : เลือกรูปแบบการควบคุมความสัมพนัธ์ แรงดนั/ความถี่ 

 (V/F Control mode selection) 
0 : V/F คงท่ี (V/F Constant) 

1 : ควบคุมแบบปรับเพ่ิมลดแรงบิด (Variable torque) 

2 : แรงบิดช่วยขณะออกตวัอตัโนมติั (Auto-torque boost) 

3 : ระบบเวกเตอร์ 1 (ความเร็ว) 

4 : แบบประหยดัพลงังาน(Energy saving) 

5 : สาํหรับป้ัมและพดัลม 

10 : PG feedback vector control 

9 : ระบบเวกเตอร์ 2 (ความเร็ว/แรงบิด) 

6 : สาํหรับ PM motor 

7 :V/F 5-point setting 

11 : PG feedback vector control(speed/torque) 



typ : การคืนค่าโรงงาน (Default setting) 

พารามิเตอร์พ้ืนฐานท่ีจาํเป็น  ( ต่อ ) 

1 : เปล่ียนความถ่ีไฟฟ้าพ้ืนฐานเป็น 50 Hz 

3 : คืนค่าโรงงาน (Default setting) 

4 : เคลียร์ขอ้มูลการทริป (Trip clear) 

5 : เคลียร์เวลาการทาํงาน (Commulative operation time clear) 

6 : เร่ิมตน้ขอ้มูลการทาํงานใหม่ (Initialize inverter type info.) 

7 : บนัทึกขอ้มูลท่ีตั้งค่า ( Save user setting) 

8 : Rewrite ขอ้มูลท่ีบนัทึกไว ้( Rewrite user setting) 

9 :เคลียร์ขอ้มูลเวลาการทาํงานของพดัลม 

13 : คืนค่าโรงงานแบบสมบูรณ์ (Default setting2) 



พารามิเตอร์พ้ืนฐานท่ีจาํเป็น  ( ต่อ ) 

vb : ปรับเพิม่แรงบิด (Torque boost) 



thrA: ตั้งค่าป้องกนักระแสมอเตอร์เกนิ  (Motor thermal overload protection) 

พารามิเตอร์พ้ืนฐานท่ีจาํเป็น  ( ต่อ ) 

Selecting the display units for current and voltage 

F7O1=1 



พารามิเตอร์พ้ืนฐานท่ีจาํเป็น  ( ต่อ ) 

sr0 – sr31 : (Preset-speed frequency 1-31) 

ตั้งค่าความถ่ีล่วงหนา้ท่ี 1-31 เพื่อการใชง้านแบบ Multi-speed โดยเลือกค่าความเร็วผา่น

ทางเทอร์มินอลอินพทุ (S1, S2, S3,S4,S5) 



พารามิเตอร์พ้ืนฐานท่ีจาํเป็น   

AU1 : การตั้งเวลาในการออกตวัและหยดุ 

0 :  ไม่ทาํงาน 

1 : ตั้งเวลาออกตวัและหยดุแบบอตัโนมติั 

2 : ตั้งเวลาออกตวัและหยดุแบบอตัโนมติั(เฉพาะตอนออกตวัเท่านั้น) 



AU2 : ตั้งค่าแรงบิดตามลกัษณะการใชง้าน 

พารามิเตอร์พ้ืนฐานท่ีจาํเป็น  ( ต่อ ) 

0 :  ไม่ทาํงาน 
1 :  แรงบิดปรับเปล่ียนตามโหลด (Automatic torque boost + auto-tuning) 
2:  แรงบิดสูง – (SensorlessVector control (speed) + auto-tuning) 
3: ประหยดัพลงังาน +(auto-tuning) 



AUL : ตั้งค่าตามลกัษณะการใชง้าน(Multi rating select) 

พารามิเตอร์พ้ืนฐานท่ีจาํเป็น  ( ต่อ ) 

2 :  แบบโหลดปกติ (ND) (120%-60s)(0 after set) 

3:  แบบโหลดหนกั (HD) (150%-60s)(0 after set) 

Select this value when applying the machine with 

variable torque characteristic.Example) Fan, pump, 

blower, etc. 

Select this value when applying the machine with constant torque characteristics. 

Example) Conveyor, load transporting machinery, crane, concrete mixer, 

compressor, making ,machine, machine tool, etc. 



พารามิเตอร์พ้ืนฐานท่ีจาํเป็น  ( ต่อ ) 

F700 : Prohibition of change of parameter setting 

  ใช้ตั้งค่าเพ่ือลอ็กการแก้ไขโปรแกรม (default=0)  ดงันี ้

0 : แกไ้ขค่าได ้(ฟังกช์ัน่ cmod และ fmod ไม่สามารถ      แกไ้ขค่าขณะ

 อินเวอร์เตอร์ RUN) 

1 : หา้มแกไ้ขค่าทุกฟังกช์ัน่ 



พารามิเตอร์พ้ืนฐานท่ีจาํเป็น  ( ต่อ ) 

History function <AUH> : ค้นหาพารามเิตอร์ทีต่ั้งค่าเปลีย่นแปลงไปจากโรงงาน 

                            (Search for changed setting) 



การแสดงค่าการทาํงาน[Monitor mode] 



การแสดงค่าการทาํงาน2[Monitor mode] 



                               ผู้เเทนจําหน่ายเเละบริการ ...... อย่างเป็นทางการ.. 

โทร. (662) 138-3976-7 (Auto)  แฟ็กซ์ (662) 138-3975 

E-Mail : ratchanee.p@masterdrive.co.th 

ratchanee@prodrives.co.th 

www.masterdrive.co.th 

mailto:ratchanee.p@masterdrive.co.th
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