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 ไม่ควรติดตั้งในท่ีท่ีมีอุณหภูมิสูงเกินไปเพราะจะท าใหอ้ายกุารใชง้านสั้นลง 
 (ควรติดตั้งอยูใ่นช่วง  -10 ~+40 องศาเซลเซียส) 

 ควรติดตั้งใหอ้ยูห่่างจากอุปกรณ์ท่ีกระจายความร้อนออกมา  เช่น  ความตา้นทาน
เบรก  ดีซี  รีแอคเตอร์ เป็นตน้  แต่ถา้จ าเป็นตอ้งติดตั้งในตูเ้ดียวกนั  ตอ้งรักษา
อุณหภูมิของอินเวอร์เตอร์ใหอ้ยูใ่นช่วงใชง้าน 

 การติดตั้งอินเวอร์เตอร์ภายในตูค้วบคุมควรมีระยะอยา่งนอ้ย 100 mm.ทั้งระยะ A 

และB เพ่ือการระบายความร้อนท่ีดีข้ึน 
 

บทที ่ 1 
การตดิตั้งอนิเวอร์เตอร์ 

 

 **ข้อควรระวงัในการติดตั้งอินเวอร์เตอร์** 
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 การติดตั้งอนิเวอร์เตอร์ภายในตู้ควรติดตั้งในต าแหน่งทีเ่หมาะสมและ
ถ่ายเทความร้อนได้ดี 
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 ควรติดตั้งเบรกเกอร์ป้องกนัไฟฟ้าร่ัว (earth leakage breaker)  ก่อนจ่ายไฟเขา้
ทางดา้นอินพตุของอินเวอร์เตอร์ 

 ถา้สายระหวา่งอินเวอร์เตอร์และมอเตอร์ยาวเกินกวา่  10  เมตร  อาจท าใหเ้ทอร์
มอลรีเลยท์ างานผดิผลาด  ควรติดตั้ง  เอซี  รีแอคเตอร์  ทางดา้นเอาตพ์ตุของ
อินเวอร์เตอร์  หรือใชเ้ซ็นเซอร์กระแสแทนเทอร์มอลรีเลย ์

 การต่อสายกราวด ์ ใหต้่อสายจากอินเวอร์เตอร์ทุกตวัมาร่วมท่ีจุดตอ่กราวดเ์พียงจุด
เดียวเท่านั้น 

 

 

 

 

 

 

 

สญัญาณรบกวน (Noise) จากอินเวอร์เตอร์จะก่อใหเ้กิดสญัญารบกวนคล่ืนความถ่ีวทิย ุ
Radio Frequency Interference หรือในช่ือใหม่วา่ Electromagnetic Interference Frequency 
(EMI) ความถ่ีสูงเหล่าน้ีเกิดจากการท างานของชุด PWM ซ่ึงเกิดจากการลดัวงจรชัว่ขณะของ 
IGBT นอกจากนั้น EMI ยงัเกิดไดจ้าก Harmonics ซ่ึงเกิดข้ึนจาก Reflected wave ท่ีมีเหตุมา
จาก Capacitive ของสายมอเตอร์ท่ียาว และมีผลต่ออิมพีแดนซ์ท่ีไม่สอดคลอ้งกนัของสาย
มอเตอร์กบัขดลวดมอเตอร์ รวมๆ แลว้เราเรียก EMI/RFI น้ีวา่ Electrical Noise 

 

สัญญาณรบกวน ( Noise ) จากอนิเวอร์เตอร์ 
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สญัญาณรบกวน Noise ท่ีเกิดข้ึนอาจยอ้นกลบัจากอินเวอร์เตอร์สู่แหล่งจ่ายไฟ (Power 
line) และส่งผลกระทบกบัอุปกรณ์อ่ืนๆ เช่น พีแอลซี และเซนเซอร์ เป็นตน้ 

 

EMI/RFI  จะแพร่กระจายไปตามตวัมอเตอร์ สู่สายมอเตอร์ และอาจกระจายสู่กราวด ์ 
จากนั้น EMI/RFI จะพยายามแผก่ระจายกลบัไปยงัแหล่งจ่ายไฟตน้ก าลงัท่ีจ่ายให ้ อินเวอร์เตอร์ 
ซ่ึงเสน้ทางการยอ้นกลบัน้ี อาจผา่นทางระบบกราวน์เขา้ไปถึงจุดต่อ WYE ท่ีขดลวด ทุติยภูมิ
ของหมอ้แปลง ดงัแสดงไดใ้นรูป 

 
  
 
 
 
 
 

 
 

 
เสน้ทางการไหลกลบัเขา้สู่แหล่งจ่ายไฟก าลงัของ EMI/RFI ตามท่อร้อยสายและ

อุปกรณ์ต่างๆ ของระบบกราวน ์ ท าใหเ้กิด Voltage Gradient ซ่ึงส่งผลกระทบกบัอุปกรณ์
ควบคุมต่างๆ โดยเราจะเห็นไดว้า่การกราวน์ของระบบอาจประกอบดว้ยมอเตอร์ โครงตู ้
ต่างๆ ท่อร้อยสาย เหลก็โครงสร้าง เช่น I-beam ท่อน ้ า ดงันั้น EMI/RFI และ Voltage 
Gradien ท่ีเกิดข้ึนจะแพร่กระจายไปตามอุปกรณ์ต่างๆ เหล่านั้นท าใหเ้กิดปัญหากบัอุปกรณ์
ควบคุมต่างๆ ท่ีอยูต่ามเสน้ทางของมนั 
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 การลดผลกระทบของสัญญาณรบกวน Noise 
จากท่ีไดก้ล่าวมาขา้งตน้ สญัญาณรบกวน Noise จะแพร่กระขายไปทัว่กบัอุปกรณ์ท่ี

เป็นโลหะของระบบกราวน์ ซ่ึงการแกไ้ขปัญหาท าไดค้่อนขา้งยาก เราขอแนะน าวธีิการลด
ปัญหาของสญัญาณรบกวน Noise ท่ีเกิดจากอินเวอร์เตอร์ดงัน้ี  

 

1. การใช้  Noise Filter     
การใส่ Noise Filter ท่ีดา้นอินพตุของอินเวอร์เตอร์ จะช่วยลดผลกระทบของสญัญาณ

รบกวน Noise ท่ีจะถูกส่งยอ้นกลบัไปท่ีแหล่งจ่ายไฟ แต่ควรเลือก Noise Filter ท่ีออกแบบ
หรือขนาดท่ีเหมาะสมกบัอินเวอร์เตอร์นั้นๆ ดงัแสดงไดใ้นรูป 

 
 
 
 
 
 
 

 
นอกจากนั้นเรายงัสามารถลดสญัญาณรบกวน Noise ท่ีเกิดจาก Reflector Waves จาก

มอเตอร์โดยการใส่ Noise Filter ท่ีดา้นเอาตพ์ตุของอินเวอร์เตอร์ ถา้จ าเป็น ดงัแสดงไดใ้นรูป 
แต่จะใชใ้นกรณีเม่ือสายมอเตอร์มีความยาวมาก 
2.   การลดความถี่ Carrier Frequency 

ในอินเวอร์เตอร์จะมีชุด PWM ท าหนา้ท่ีควบคุม IGBT เพ่ือจ่ายไฟใหม้อเตอร์ ซ่ึงเรา
สามารถปรับเปล่ียนความถ่ีของชุด PWM ไดแ้ละเรียกความถ่ีน้ีวา่ Carrier Frequency การลด
ความถ่ีน้ีลงอาจช่วยลดสญัญาณรบกวน Noise ท่ีเกิดข้ึนได ้
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3.  การแก้ปัญหาของสายสัญญาณ 
การลดสญัญาณรบกวน Noise ของสายสญัญาณ Signal Circuit อาจท าไดโ้ดยใช้

สาย Shielded และ Ferrite core ท่ีปลายทั้งสองดา้น โดยปกติจะกราวด ์Shielded เขา้กบั
แหล่งจ่ายไปสญัญาณเพียงดา้นเดียว นอกจากนั้นเราควรแยกสายสญัญาณ ออกจากสายส่ง
ก าลงัและกราวน์ทีเป็นเสน้ทางเดินของสญัญาณรบกวน Noise 
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Name (Model) หน้าที่และการใช้งาน Installation Location 

Power supply system 
capacity 

ขนาดของแหล่งจ่ายไฟ เช่น 
1 Phase / 200 VAC. 
3 Phase / 200 VAC. 
3 Phase / 400 VAC. 

 

Input side main circuit 
wire 

ขนาดของสายไฟตามตาราง 

No-fuse breaker or 
earth leakage breaker 

ควรเลือกขนาดของ Breaker ให้
เหมาะสมกบัขนาดของ
อินเวอร์เตอร์ 

Power Factor 
improvement AC 
reactor  

เป็นอุปกรณ์ป้องกนั surge voltage 
ของแรงดนัทางดา้น AC input 

ectromagnetic 
contactor 

 

Noise filter  เป็นอุปกรณ์กรองสญัญาณรบกวน
ท่ีเกิดจากอินเวอร์เตอร์ 

Line noise filter  เป็นอุปกรณ์กรองสญัญาณรบกวน
ท่ีเกิดภายในสายไฟทางดา้นเขา้ 

Radio noise filter  เป็นอุปกรณ์กรองสญัญาณรบกวน
ท่ีเกิดจากอินเวอร์เตอร์ช่วงความถ่ี 
AM 

Power factor 
improvement and 
power supply 
balancing DC reactor  

เป็นอุปกรณ์ surge voltage ของ
แรงดนัทางดา้น DC 

Brake resistor for 
frequent braking 
operation  

เป็นตวัความตา้นทานท่ีใชใ้นการ
หยดุทอเตอร์ 

Brake units and 
resistor units 

เป็นอุปกรณ์ท่ีใชช่้วยในการหยดุ
มอเตอร์ 

High-power factor 
converter  
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Line noise filter เป็นอุปกรณ์กรองสญัญาณรบกวน
ท่ีเกิดภายในสายไฟทางดา้นออก 

บทที ่ 2   
การต่อวงจรอนิเวอร์เตอร์ 

 
 
 
 

ภาพวงจรควบคุมมาตรฐาน  (standard  wiring  diagram) 
 

  Page 7 
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(PRG/ESC) Key =  ปุ่มโหมดเขา้พารามิเตอร์ตั้งค่าได ้
(DATA/SET) Key  =  ใชดู้และตั้งค่าพารามิเตอร์ และเลือกดูค่ามอนิเตอร์ 
(Knob)  =  ใชห้มุนตามเขม็หรือทวนเขม็ส าหรับเพ่ิมและลดความถ่ี แต่ถา้อยูใ่น  
  โหมดการตั้งค่าจะเป็นการเปล่ียนค่าพารามิเตอร์      
(▲)UP Key =  ปุ่มเพ่ิมค่าขอ้มูล 
(▼)DOWN Key =  ปุ่มลดค่าขอ้มูล 
(STOP/RESET) =  ใชห้ยดุการท างาน และใชส้ าหรับรีเซตอินเวอร์เตอร์เม่ือฟังกช์ัน่ 
  ป้องกนั ภายในอินเวอร์เตอร์ท างาน 
>/SHIFT  Key         =  ปุ่มเล่ือนต าแหน่งหลกัเม่ือเวลาตั้งค่าพารามิเตอร์ 
RUN Key  =  ปุ่มสัง่งานใหอิ้นเวอร์เตอร์ท างาน เม่ือสัง่งานจาก keypad 
Quick/  =  ปุ่มฟังกช์ัน่พิเศษสามารถก าหนดใหท้ างานไดห้ลายอยา่งเช่น 

บทที ่ 3 
หน้าจอส่ังการท างาน (KEYPAD) 

 
 

วธีิการใช้งานอนิเวอร์เตอร์       รุ่น GD200-XRXG-4-B 
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วธีิการเข้าถงึโปรแกรม (P…) และดูค่าต่างๆ  (MON) 

กดปุ่ม 1 คร้ังหนา้จอจะเขา้ถึงโปรแกรม P:00 แลว้เราสามารถกดปุ่ม เพื่อ

เลือกโปรแกรมท่ีตอ้งการจะเขา้ไปดูหรือแกไ้ขพารามิเตอร์แลว้ใหก้ด 1 คร้ังหนา้จอ

จะแสดงพารามิเตอร์ท่ีตอ้งการดูเช่นP:00.00 และใหก้ดปุ่ม อีก 1 คร้ังหนา้จอก็จะ
แสดงค่าของพารามิเตอร์ท่ีตั้งไวแ้ละถา้เราตอ้งการเปล่ีนแปลงค่าก็สามารถท าไดโ้ดยกดปุ่ม

ลูกศรข้ึนลงเม่ือไดท่ี้ตอ้งการแลว้ใหท้ าการบนัทึกค่าโดยกดปุ่ม  1 คร้ัง 

 

หมายเหต:ุปุ่ม ท าหนา้ท่ีเล่ือนหลกัของโปรแกรม 

 

 

บทที ่ 4 
พารามเิตอร์ 

 
 

พารามเิตอร์พืน้ฐานทีส่ าคญัในการเร่ิมต้นท างาน 
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1. ส่ังงาน ( Start / Stop )  ทีห่น้า Keypad ตวัอนิเวอร์เตอร์  เลือกปรับความถี่ทีปุ่่ ม ขึน้
ลง Keypad ตวัอนิเวอร์เตอร์(เป็นค่าทีต่ั้งมาจากโรงงานตั้งแต่แรก) 
วธิิการตั้ง  

1.1 กดปุ่ม 1 คร้ัง   

1.2 ใหห้นา้จออินเวอร์เตอร์ข้ึน P00 แลว้กดปุ่ม 1 คร้ัง 

1.3 หนา้จอแสดง P00.00กดปุ่ม เพ่ิมค่าตวัเลขเป็นP00.03แลว้กด 1 คร้ัง 
1.4 หนา้จอจะแสดงค่าความถ่ีสูงสุดท่ีใชง้านคือ50 Hzถา้ตอ้งการเปล่ียนเป็น60Hzเพ่ิม    

         ค่าไดเ้ลยและก็กด 1 คร้ังบนัทึกค่าหนา้จอแสดงP00.04แลว้กด 1 คร้ัง 
หนา้จอแสดงค่าความถ่ีสูงสุดท่ีจ ากดัไวเ้ดิมคือค่า 50 Hz ตอ้งการเปล่ียนเป็น60Hzเพ่ิม    

         ค่าไดเ้ลยและก็กด 1 คร้ังบนัทึกค่า 
         1.5 เม่ือสัง่ RUN INV.จะวิง่ดว้ยความถ่ีสูงสุดท่ีตั้งไวเ้ช่น 50 Hz ดงันั้นถา้หากเราตอ้ง 
          ความถ่ีเท่าไหรก็สามารถกดท่ีปุ่มUP,DOWNไดเ้ลยก่อนกดปุ่มRUN  

         1.6 เม่ือตอ้งการให ้INV. หยดุใหก้ดปุ่ม  
         1.7 ถา้ตอ้งการเพ่ิมหรือลดเวลาในการออกตวัของINV.ใหเ้ขา้ไปแกไ้ขท่ีพารามิเตอร์ 
         P00.11 

วธีิการตั้งค่าพารามิเตอร์ทีส่ าคัญ ( P00.01 ,P00.03,P00.04, P00.06 , 
P00.07,P00.11,P00.12,P00.13,P07.02 ) 
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         1.8 ถา้ตอ้งการเพ่ิมหรือลดเวลาในการหยดุของINV.ใหเ้ขา้ไปแกไ้ขท่ีพารามิเตอร์ 
         P00.12 
         1.9 หากตอ้งการกลบัทางหมุนINV.ใหเ้ขา้ไปแกไ้ขท่ีพารามิเตอร์ P00.13=1 

         1.10 หรือก าหนดใหปุ่้ม ใหเ้ป็นปุ่มกลบัทางหมุนของINV. โดยเขา้ไปแกไ้ขท่ี 

          P07.02=3 ;วธีิเขา้โปรแกรมคือกดปุ่ม 1คร้ังหนา้จอจะแสดงP00ใหก้ด 

          ปุ่ม เป็นP07แลว้กด 1คร้ังหนา้จอแสดงP07.00ใหก้ด เพ่ิมค่าเป็นP07.02 

          แลว้กด 1คร้ังหนา้จอจะแสดงค่าท่ีตั้งไวแ้ลว้ใหเ้พ่ิมค่าเป็น 3แลว้กด  
         บนัทึกค่า 
 

2. ส่ังงาน (Start / Stop ) ทีห่น้า Keypad ตวัอนิเวอร์เตอร์ เลือกปรับความถี่ทีว่อลลุ่ม
หนา้ Keypad ตวัอินเวอร์เตอร์ (Knob) ตอ้งตั้งค่าP00.06=1 

 
วธีิการตั้ง  
2.1 กดปุ่มPRG 1 คร้ัง ใหห้นา้จอข้ึน P00กดปุ่มDATA หนา้จอแสดง P00.00 
2.2 กดปุ่ม ใหห้นา้จอแสดง P00.07 แลว้กดปุ่มDATA แลว้ตั้งค่าเป็น 2 แลว้กดปุ่ม 
      DATA บนัทึกค่าแลว้กดตั้งค่า P00.06=1 กดปุ่ม DATA บนัทึกค่า 
2.3 กรณีตอ้งการเพ่ิมค่าความถ่ีเป็น60 Hz ใหเ้ขา้ไปตั้งค่าท่ีP00.03=60 แลว้กดปุ่ม 
      DATA  บนัทึกค่า และเขา้ไปตั้งค่า P00.04=60 ดว้ยแลว้บนัทึกค่าโดยกดปุ่ม  
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      DATA 
REMARK : P00.03= ความถ่ีสูงสุดท่ีใชง้าน  สามารถตั้งไดต้ั้งแต่ 0-400 Hz. 
                    P00.04= การจ ากดัคา่ความถ่ีสูงสุดท่ีใชง้าน สามารถตั้งค่าไดต้ั้งแต ่ 
                                  P00.05 – P00.03 

                             P00.05= การก าหนดค่าความถ่ีเร่ิมตน้ต ่าสุด Rang 0.00Hz-P00.04 
                    P00.06= การเลือกแหล่งอา้งอิงความถ่ี(A)จากท่ีไหน  

3. ส่ังงาน (Start / Stop ) ทีห่น้าตู้ควบคุม ( Terminal S1,S2 กบั COM และPWกบั 
+24Vต่อถึงกนั) เลือกปรับความถีท่ีว่อลลุ่มหน้าตู้ควบคุม (Terminal 10V,AI2,GND)   
วธีิการตั้ง  3.1 กดปุ่ม PRG 1 คร้ัง หนา้จอแสดง P00แลว้กดปุ่มDATA 1 คร้ัง  

           3.2 กดปุ่ม เพ่ิมค่าเขา้พารามิเตอร์P00.01แลว้กดปุ่มDATA 1 คร้ัง                                                          
                หนา้จะแสดงค่าท่ีตั้งไว ้=0ใหเ้พ่ิมค่าเป็น 1 แลว้กดปุ่มDATA 1 คร้ัง  
           3.3 กดปุ่ม เพ่ิมค่าเขา้พารามิเตอร์P00.06แลว้กดปุ่มDATA 1 คร้ัง                                                                                 
                หนา้จะแสดงค่าท่ีตั้งไว ้=00ใหเ้พ่ิมค่าเป็น02 แลว้กดปุ่มDATA 1 คร้ัง                                                        
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REMARK: P00.01 = การเลือกใชค้  าสัง่ RUN อา้งอิงท่ีไหนค่าท่ีตั้งจากโรงงานคือ 0 
                                  หมายถึงอา้งอิงจากการกดสัง่RUNท่ีKEYPAD 
                                  ถา้Set เป็น1 หมายถึงอา้งอิงค าสัง่RUNท่ีTerminal S1,S2,S3 
                   P00.07 = การเลือกแหล่งอา้งอิงความถ่ี(B)จากท่ีไหน ค่าท่ีตั้งจากโรงงาน  
                                  คือ 1 

S1– COM = Forward 
S2 – COM = Reverse 
(P05.02=2) 

10V-AI2-GND = Analog 0-10VDC 
Jumper J3(AI2-GND) = Analog 4-20mA 

10V-AI3-GND = Analog -10VDC to 
+10VDC 

http://www.invtmasterdrive.com/


MASTER DRIVE CO., LTD. 

 

Head office : 399/1 หมู่ 13 ซอยก่ิงแกว้ 25/1 ถนนก่ิงแกว้ ต.ราชาเทวะ อ.บางพลี จ.สมุทรปราการ 10540 

โทร. 02-138-3976-77  แฟกซ์. 02-138-3975  www.invtmasterdrive.com, E-mail : ratchanee.p@masterdrive.co.th 

4. ส่ังงาน (Start/Stop) ทีห่น้าตู้ควบคุม ( Terminal S1,S2 กบั COM และPWกบั +24V
ต่อถึงกนั)เลือกปรับความถี่ทีว่อลลุ่มหน้า Keypad ตวัอนิเวอร์เตอร์ (Knob)  
วธีิการตั้ง  
  4.1 กดปุ่ม PRG 1 คร้ัง หนา้จอแสดง P00แลว้กดปุ่มDATA 1 คร้ัง  

           4.2 กดปุ่ม เพ่ิมค่าเขา้พารามิเตอร์P00.01แลว้กดปุ่มDATA 1 คร้ัง                                                          
  หนา้จะแสดงค่าท่ีตั้งไว ้=0ใหเ้พ่ิมค่าเป็น 1 แลว้กดปุ่มDATA 1 คร้ัง  

           4.3 กดปุ่ม เพ่ิมค่าเขา้พารามิเตอร์P00.07แลว้กดปุ่มDATA 1 คร้ัง                                                                                 
 หนา้จะแสดงค่าท่ีตั้งไว ้=01ใหเ้พ่ิมค่าเป็น 02 แลว้กดปุ่มDATA 1 คร้ัง  

                แลว้กดตั้งค่า P00.06=1 กดปุ่ม DATA บนัทึกค่า 
 ป้องกนัการหมุนกลบัทศิ (P00.13=2) 

ตั้งค่า 0  = หมุนทิศทางเดิมท่ีตั้งคา่จากโรงงาน 
ตั้งค่า 1  = หมุนกลบัทาง(กรณีสัง่RUNจากKeypad) 
ตั้งค่า 2  = หา้มหมุนกลบัทาง 

  การตั้งความถี่สูงสุดและต า่สุด 
 -  การตั้งความถี่สูงสุด  โดยตั้งค่าพารามิเตอร์  P00.03 
  การตั้งลมิติความถี่ด้านบน 
 - การจ ากดัความถี่สูงสุด  โดยตั้งค่าพารามิเตอร์ P00.04 
      - การจ ากดัความถี่ต า่สุด  โดยตั้งค่าพารามิเตอร์ P00.05 
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การเลือกรูปแบบและเวลาการเร่งลดความเร็ว 
 

 การตั้งค่าเวลาเร่งความเร็ว (POO.11)  และการลดความเร็ว (P00.12) 
ช่วงเวลาเร่งความเร็ว (ACC) หมายถึงเวลาท่ีความถ่ีขาออกเปล่ียนจาก 0 Hz เป็น

ความถ่ี  สูงสุด  ส่วนช่วงเวลาลดความเร็ว(DEC) คือช่วงเวลาท่ีความถ่ีสูงสุดถึงความถ่ีต ่าสุด 
การตั้งค่าพารามิเตอร์ช่วงเวลาเร่งความเร็ว(ACC)ท่ีพารามิเตอร์ P00.11 
การตั้งค่าพารามิเตอร์ช่วงเวลาลดความเร็ว(DEC)ท่ีพารามิเตอร์  P00.12 
 

 การตั้งค่ากระแสเกนิ (P02.27) 
ภายในอินเวอร์เตอร์จะมีวงจรอิเลก็ทรอนิกส์  เราสามารถตั้งค่ากระแสเกิน เพ่ือ

ป้องกนัมอเตอร์จากกระแสไหลมากเกินไป   ค่าท่ีตั้งเป็นค่า%ของกระแส (A)ของ
มอเตอร์  ซ่ึงโดยปกติจากโรงงานผลิตจะตั้งไวเ้ท่ากบั 100%กระแสพิกดั สามารถปรับตั้ง
ไดถึ้ง 200% 
 

 การปรับความถีแ่คเรียร์ (Carrier Frequency) (P00.14) 
ความถ่ีแคเรียร์ท่ีใชใ้นการสร้างรูปคล่ืน PWM ซ่ึงเป็นรูปคล่ืนขาออก ของ

อินเวอร์เตอร์  สามารถเปล่ียนค่าได ้  มีใหเ้ลือกค่า  (1.0-15.0KHz)  โรงงานผู้ผลติจะตั้ง
ค่าไว้ที ่4 KHz ส าหรับมอเตอร์ขนาด 0.2-2.2KW. 
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การตั้งค่ารูปแบบ V/F CURVE  
  หมายถึง รูปแบบความถ่ีท่ีมอเตอร์ใหแ้รงบิดพิกดั จะตอ้งตั้งค่าความถ่ีน้ีใหเ้ขา้กบั

มอเตอร์และโหลด สามารถตั้งไดโ้ดยใชพ้ารามิเตอร์ท่ี(P04.00)   
ถา้ตั้งเป็น 0 คือส าหรับโหลดท่ีตอ้งการแรงบิดท่ีคงท่ี(constant torque) 
ถา้ตั้งเป็น 1 คือส าหรับโหลดท่ีตอ้งการก าหนดจุดกราฟแรงดนัต่อความถ่ี(curve V/F) 

            แลว้ตอ้งไปตั้งค่าท่ี(P04.03-P04.09) 
   การปรับทอร์กบูสต์ (P04.01-P04.02) 

เป็นการตั้งค่าแรงดนัขาออกท่ีความถ่ี 0 Hz เพ่ือใหไ้ดแ้รงบิดสูงข้ึนในขณะสตาร์ท
มอเตอร์  และตอ้งเขา้กบัมอเตอร์และโหลด  ช่วงตั้งค่าอยูร่ะหวา่ง 0-40 %  ถา้ตั้งค่าน้ีมาก
เกินไปจะเกิดการตดัเน่ืองจากกระแสเกินได ้
  การเลือกลกัษณะโหลดแบบประหยดัพลงังาน (P04.26) 

สามารถเลือกได ้2 ค่า คือ 0 = ไม่ใชฟั้งกช์ัน่ประหยดัพลงังาน และ 1 = โหลดท่ีมีลกัษณะ
คุณสมบติัโหลดแบบ หนีแรงศูนยถ่์วงเช่น พดัลมหรือป้ัมน ้ า,ป้ัมลม 
  การเดนิเคร่ืองหลายความเร็ว 

อินเวอร์เตอร์รุ่น GD100-SERIES  สามารถเดินเคร่ืองหลายความเร็วได ้ 15 ความเร็ว  
แต่ละความเร็วสามารถเลือกไดโ้ดยใชส้ญัญาณจากขั้วS1,S2,S3,S4และS5 โดยใช้
พารามิเตอร์ท่ีเก่ียวขอ้งคือ(P00.01=1,P00.6=06 หรือP00.07=06,P05.01=16,P05.02=17, 
P05.03=18,P05.04=19,P05.05=01,P10.04-P10.32) 

1.เราตอ้งก าหนดFunction การท างานของ Terminal input ทั้งหมด                     
    S1 จะตอ้งก าหนดอินพตุ ท่ี P05.01 เปล่ียนเป็น 16 (Multi stage speed Terminal1) 
    S2 จะตอ้งก าหนดอินพตุ ท่ี P05.02 เปล่ียนเป็น 17 (Multi stage speed Terminal2) 
    S3 จะตอ้งก าหนดอินพตุ ท่ี P05.03 เปล่ียนเป็น 18 (Multi stage speed Terminal3) 
    S4 จะตอ้งก าหนดอินพตุ ท่ี P05.04 เปล่ียนเป็น 19 (Multi stage speed Terminal4) 

ลกัษณะสมบัต ิV/F 
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    S5 จะตอ้งก าหนดอินพตุ ท่ี P05.05 เปล่ียนเป็น 01 (ทิศทางการหมุน Forward) 
2.ก าหนดค่าความถ่ีท่ีตอ้งการท่ีP10.02 – P10.32 ซ่ึงค่าท่ีก าหนดจะเป็นเปอร์เซ็นต ์

         เทียบกบัค่าความถ่ีสูงสุดท่ี P00.03 ยกตวัอยา่งเช่น P10.02= 30% ,P00.03=50 Hz. 
        ความถ่ีท่ีไดคื้อ15 Hz.ส าหรับMulti stage speed 0 ขอ้ควรระวงัคือเราตอ้งเขา้ใจการท า    
        ของสญัญาณท่ีเขา้มามาท่ีterminal S1,S2,S3 และ S4 จะท างานดงัรูป 

 

 
   
  การตั้งค่าความถี่สตาร์ท (P01.01) 

ความถ่ีสตาร์ท หมายถึง  ความถ่ีขาออกท่ีอินเวอร์เตอร์ใชใ้นการสตาร์ทมอเตอร์  
สามารถตั้งไดต้ั้งแต่ 0.5-50 Hz 
 

  การตั้งพารามเิตอร์ส าหรับการเดนิ JOG 
ความถี่ JOG (P08.06) และเวลาเร่งลดความเร็วของการเดนิ JOG (P08.07) 
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การเดิน JOG คือ การหมุนมอเตอร์ในช่วงสั้นๆ  ใชใ้นการทดลองเคร่ืองจกัร โหมด JOG  
สามารถเลือกไดโ้ดยการลดัวงจร ขั้ว JOG และ SD  จากนั้นเม่ือกดปุ่มสตาร์ทท่ี FWD หรือ 
REV มอเตอร์ก็จะหมุนเดินหนา้หรือถอยหลงั แลว้แต่กดปุ่ม  เม่ือปล่อยมือจากการกดปุ่ม
มอเตอร์ก็จะหยดุ  ความถ่ีสามารถตั้งได ้คือ  0- P00.03 Hz( Max. Frequency) 
 
 

  การตั้ง DC เบรก 
ความถี่ที ่DC เบรกท างาน (P01.09)  ช่วงเวลาการท างานของ DC เบรก (P01.12)  และ

ช่วงเวลาการรอก่อนส่ัง DC เบรก (P01.11) 
ในการหยดุมอเตอร์ใหห้ยดุตรงต าแหน่งท่ีแม่นย  า  ควรใช ้ DC เบรกช่วยหยดุมอเตอร์ 

DC เบรก คือ  การจ่ายแรงดนัไฟตรงใหก้บัมอเตอร์  ผลของการเบรกจะข้ึนอยูก่บัขนาด
แรงดนัและช่วงเวลาการเบรก  การตั้ง DC  เบรกไดแ้ก่  การตั้งความถ่ีท่ี DC เบรกท างาน  
การตั้งค่าเวลาการรอและช่วงเวลาการท างานของเบรกใหเ้หมาะสมกบัโหลด  เพ่ือใหห้ยดุ
ตรงต าแหน่งท่ีตอ้งการ 
 

  การป้องกนัมอเตอร์ขณะขบัโหลดเกนิก าลงั 
ระดบัการท างานของการป้องกนัMotor overload (P02.27) 
การป้องกนัMotor overload  คือ การป้องกนัไม่ใหเ้กิดการตดัเน่ืองจากกระแสเกิน  เช่น 

ในช่วงเร่งความเร็วตอ้งจ่ายกระแสเกินกวา่ค่าพิกดั  ถา้กระแสมีค่ามากกวา่ระดบัท างานของ
การป้องกนัน้ี  อินเวอร์เตอร์จะหยดุการท างาน รอจนกระแสต ่ากวา่ระดบั และกดปุ่มเคลียร์
Alarm (STOP/RST)จึงสามารถท างานต่อไป   
  การเลือกใช้Relay output (RO1,RO2)จะใช้พารามเิตอร์(P06.03,P06.04)   
เม่ือตอ้งการใชR้elay Output 1 ตอ้งมีการปรับตั้งพารามิเตอร์P06.03 ค่าพารามิเตอร์ท่ี 

P06.03 ซ่ึงสามารถก าหนดค่าตามความตอ้งการท่ีจะใชถึ้ง 24 Functionและถา้ตอ้งการใช ้ 
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Relay output 2 ใหไ้ปตั้งค่าท่ีพารามิเตอร์ P06.04 ซ่ึงจะสามารถเลือกใชค้่า Function ได ้24 
ค่าเหมือนกนั 
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กดปุ่ม PRG       1 คร้ัง หนา้จอข้ึนP00.00 แลว้กดปุ่ม DATA 1 คร้ัง 

กดปุ่ม เพ่ิมค่าโปรแกรมเป็น หนา้จอข้ึนP00.18แลว้กดปุ่ม DATA 1 คร้ัง 

หนา้จอจะข้ึน   0 กดปุ่ม เพ่ิมค่าโปรแกรมเป็น 1 
กดปุ่มDATA           1 คร้ัง  หนา้จอจะข้ึน   P00.00 

 

 

สัญลกัษณ์ ช่ือขั้ว ค าอธิบาย 
L1,L2 ขั้วต่อแหล่งจ่ายไฟ ต่อกบัแหล่งจ่ายไฟ 
U,V,W ขั้วเอาทพ์ุทของอินเวอร์เตอร์ ต่อกบัมอเตอร์เหน่ียวน า  3 เฟส 

R/L1 , S/L2 ขั้วต่อแหล่งจ่ายไฟของวงจร
ควบคุม 

ต่อไฟจากเฟส  R  ,S เขา้ท่ีขั้วทั้ง2น้ี 

(+),PB ขั้วต่อตวัตา้นทานเบรก ต่อตวัตา้นทานเบรก  ระหวา่งขั้ว  + กบั PB 
(-) ขั้วต่อcommon DC input ต่อกบัขั้วลบของ DC REACTOR 
S1 ขั้วสตาร์ทเดินหนา้ ลดัวงจรขั้ว S1 กบัCOM  ท าใหม้อเตอร์เดินหนา้  เปิดวงจรท าให้

หยดุ 
S2 ขั้วJOGสตาร์ทเดินหนา้ ลดัวงจรขั้ว S2 กบั GND ท าใหม้อเตอร์เดินหนา้อยา่งชา้(JOG) 

เปิดวงจรท าใหห้ยดุ 
S3 ขั้ว FAULT RESET ลดัวงจรขั้ว S3 กบั GND เป็นการ RESET FAULT 

S4-S8 ขั้ว INPUT FUNCTION ลดัวงจรขั้ว S4-S8 กบั GND  เป็นการเลือกFUNCTION ท่ี
ก าหนดไว ้
ค่าโรงงานยงัไม่ไดก้ าหนด  

HDI ขั้ว INPUT FUNCTION ลดัวงจรขั้ว HDI กบั GND  เป็นการเลือกFUNCTION ท่ีก าหนด
ไวคื้อ ความถ่ีสูง 
ค่าโรงงานยงัไม่ไดก้ าหนด 

Y ขั้วDIGITAL OUTPUT OPEN COLECTOR OUTPUT 
PE ขั้วกราวด ์ กราวดข์องเคร่ือง 

10V ขั้วจ่ายไฟส าหรับตั้งความถ่ี ประกอบดว้ยไฟ 10V กบั 5VDC  10mA 
AI2  ขั้วรับสัญญาณอะนาลอกจาก

ภายนอก 
1.เลือกสัญญาณอะนาลอกท่ีจะใชท้ั้งท่ีเป็นระดบั 0-10Vหรือ0-20 
mA สามารถเลือกไดท่ี้ JUMPER 3(J3) 

AI3 ขั้วรับสัญญาณอะนาลอกจาก
ภายนอก 

ใชก้บัสัญญาณอะนาลอกท่ีจะใชท้ั้งท่ีเป็นระดบัแรงดนั-10Vถึง 
+10V 

จุดต่อสัญญาณทางด้านเข้า ( Input Terminal Function) 

 

การคืนค่าโรงงาน 
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        PW ขั้วรับไฟ 12-24 VDC จาก
ภายนอก 

ปกติจะต่อกบัTerminal 24 VDC 

24V ขั้วจ่ายไฟ 24VDC  ประกอบดว้ยไฟ 24Vdc  100mA 
        GND ขั้วกราวด ์ ใชป้ระกอบดว้ยไฟ 10V DC,24VDC 

485+ ขั้วส่ือสารแบบ RS 485 รับสัญญาณส่ือสารของระบบ RS 485 
485 - ขั้วส่ือสารแบบ RS 485 รับสัญญาณส่ือสารของระบบ RS 485 

 

 

สัญลกัษณ์ ช่ือขั้ว ค าอธิบาย 

RO1,RO2  
ขั้วเอาทพ์ทุ
Alarm 

เม่ือ
อินเวอร์เตอร์
เกิด Alarm 
จะมี
สญัญาณ
ออกท่ีขั้ว
เหล่าน้ี  เป็น
หนา้สมัผสั
ขาออก ปกติ 
เปิด (A-C 
เปิด)  แต่เม่ือ
เกิด Alarm 
ขั้ว A-C จะ
ปิด  

จุดต่อสัญญาณทางด้านออก( Output Terminal  Function) 
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AO1,AO2 ขั้วเอาทพ์ทุ
สญัญาณ
อนาลอ็ก 

สญัญาณ
เอาทพ์ทุ 0 to 
10VDC,0-
20mAโดย
สามารถ
เลือกไดท่ี้
jumper J1,J2 

  RO1A ขั้ว
CONTACT 
RELAY 
OUTPUT 1 

ใชต้่อไฟจาก
ดา้นนอก
เพ่ือผา่น
หนา้สมัผสั
ของรีเลย์
เอาทพ์ทุเพื่อ
ไปใชง้าน
เม่ือรีเลย์
เอาทพ์ทุ
ท างานปกติ
เปิด(NO) 

RO1B ขั้ว
CONTACT 
RELAY 
OUTPUT1 

ใชต้่อไฟจาก
ดา้นนอก
เพ่ือผา่น
หนา้สมัผสั
ของรีเลย์
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เอาทพ์ทุเพื่อ 
ไปใชง้าน
เม่ือรีเลย์
เอาทพ์ทุ
ท างานปกติ
ปิด(NC) 

RO1C ขั้ว
COMMON  
RELAY 
OUTPUT1 

ใชต้่อไฟจาก
ดา้นนอก
เพ่ือผา่น
หนา้สมัผสั
ของรีเลย์
เอาทพ์ทุเพื่อ
ไปใชง้าน
เม่ือรีเลย์
เอาทพ์ทุ
ท างาน 

  RO2A ขั้ว
CONTACT 
RELAY 
OUTPUT 2 

ใชต้่อไฟจาก
ดา้นนอก
เพ่ือผา่น
หนา้สมัผสั
ของรีเลย์
เอาทพ์ทุเพื่อ
ไปใชง้าน

บทที ่5 
ข้อความแสดงความผดิพลาด (Alarm Message) 
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เม่ือรีเลย์
เอาทพ์ทุ
ท างานปกติ
เปิด(NO) 

RO2B ขั้ว
CONTACT 
RELAY 
OUTPUT2 

ใชต้่อไฟจาก
ดา้นนอก
เพ่ือผา่น
หนา้สมัผสั
ของรีเลย์
เอาทพ์ทุเพื่อ 
ไปใชง้าน
เม่ือรีเลย์
เอาทพ์ทุ
ท างานปกติ
ปิด(NC) 

RO2C ขั้ว
COMMON  
RELAY 
OUTPUT2 

ใชต้่อไฟจาก
ดา้นนอก
เพ่ือผา่น
หนา้สมัผสั
ของรีเลย์
เอาทพ์ทุเพื่อ
ไปใชง้าน 
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รหัส ช่ือ สาเหต ุ การแก้ไข 

 
ERROR 

 
เกิดขอ้ผิดพลาด 

1. แรงดนัต ่า 
 

1. ตรวจวดัแรงดนัไฟฟ้าให้
เหมาะสมกบัอินเวอร์เตอร์ 

2. ฟังกช์ัน่รีเซตอยูใ่น
สถานะ  on 

2. ตดัสญัญาณรีเซต 

3. ขั้วต่อไฟฟ้าระหวา่งชุด
ควบคุมและชุดก าลงัเกิด
ความผิดผลาด 

3. ตรวจสอบขั้วต่อไฟฟ้า
ระหวา่งชุดควบคุมและชุดก าลงั 

4. เกิดขอ้ผดิผลาดภายใน
วงจรไฟฟ้า 

4. เปล่ียนอินเวอร์เตอร์ตวัใหม่ 

5. CPU  เกิดขอ้ผดิผลาด 5. ปิด-เปิด อินเวอร์เตอร์ใหม่ 
OC1 กระแสเกิน

ระหวา่งเร่ิม
เดินเคร่ือง 

1.กระแสไฟฟ้าดา้นออกมี
ค่ามากกวา่ขนาด
กระแสไฟฟ้าของ
อินเวอร์เตอร์ 
2.แรงดนัไฟฟ้าดา้นขาเขา้
มีระดบัต ่า 
3.ก าลงัของinverter ต ่า 
4.โหลดท่ีใชง้านมีความ
เฉ่ือยท่ีผดิปกติ 
5.ระบบกราวดมี์การช๊อต 
หรือทางดา้นoutput phase 
loss 

ท าการรีสตาร์ทอินเวอร์เตอร์
ใหม่  ถา้ยงัไม่หายกรุณาส่งให้
ศูนยซ่์อมท าการตรวจเช็ค 

OC2 กระแส เกิน
ระหวา่งหยดุ
เคร่ือง 

1.ก าหนดอตัราเร่ง(ACC)และ
อตัราหน่วง(DEC) นอ้ยเกินไป  
2.หลีกเล่ียงการสตาร์ทและหยดุ
บ่อยคร้ัง 
3.ตรวจสอบขั้วต่อ  U V W วา่มี
การต่อถึงกนัหรือไม่ 

OC3 กระแส เกิน
ระหวา่งเคร่ือง
ก าลงัเดินท่ี
ความเร็วคงท่ี 
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รหัส ช่ือ สาเหต ุ การแก้ไข 

OV1 แรงดนัเกินใน
ระหวา่งเร่ิม
เดินเคร่ือง 

 
1.แรงดนัขาเขา้เกินระดบั
ปกติ 
2.มีพลงังานขนาดใหญ่
ยอ้นกลบัเขา้มาทางดา้น
ขาออก 

ตรวจสอบแรงดนัไฟฟ้ามีความ
ถูกตอ้งหรือไม่ 

OV2 แรงดนัเกินใน
ระหวา่งหยดุ
เคร่ือง 

1.ก าหนดอตัราเร่ง(ACC)และ
อตัราหน่วง(DEC) นอ้ยเกินไป  
2.ตรวจสอบ R BREAK 
วา่มีการเช่ือมต่อแลว้หรือไม่ 
3.ตรวจสอบพารามิเตอร์ P.8.37 
ถูกตอ้งหรือไม่ 

OV3 แรงดนัเกินใน
ระหวา่ง
เดินเคร่ืองวิง่
ความเร็วคงท่ี 

  

UV แรงดนั DC bus 
ต ่า 

แรงดนัของแหล่งจ่ายมี
ขนาดต ่า 

ตรวจสอบท่ีแหล่งจ่ายไฟ 

OL1 

 
 

Motor overload 

1.แรงดนัทางดา้น
แหล่งจ่ายมีระดบัต ่า 
2.ตั้งค่ากระแสของ
มอเตอร์ผิด 

1.ตรวจสอบแรงดนัของ
แหล่งจ่าย 
2.แกไ้ขค่ากระแสของมอเตอร์ 
3.ตรวจสอบโหลดและลองปรับ
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3.โหลดมีขนาดใหญ่ แรงบิดข้ึน 

OL2 

 
 

Inverter 
overload 

1.การออกตวัเร็วเกินไป 
2.โหลดมีขนาดใหญ่ 
 

1.เพ่ิมค่าเวลาในการออกตวั
ACC 
2.เลือกขนาดอินเวอร์เตอร์ใหมี้
ก าลงัมากข้ึน 
3.เลือกมอเตอร์ใหเ้หมาะสม 

OL3 

 
Electrical 
overload 

 
อินเวอร์เตอร์จะรายงาน 
การ overload pre-alarm 

 
เช็คโหลดจุดท่ีแจงเตือนเกิน 

OH1 

Rectify 
Overheat 

1.พดัลมระบายมีปัญหา 
2.สภาพแวลอ้มมีอุณหภูมิ
สูงเกิน 
3.เวลาในการโอเวอร์
โหลดนานเกิน 

1.หลีกเล่ียงการใชง้านนานขณะ
อินเวอร์เตอร์โหลดเกินและ
สภาวะท่ีฝุ่ นเยอะ 
2.เช็คจุดเช่ือมต่อ 

OH2 

ความร้อน
เกิดข้ึนท่ี  IGBT 
module 

เกิดความร้อนสะสมข้ึนท่ี 
IGBT module 

หลีกเล่ียงการใชง้านนานขณะ
อินเวอร์เตอร์โหลดเกิน 
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วธีิควบคุม    

การควบคุมแบบ SVPWM , ควบคุมความถ่ีแคเร่ียร์แบบ PWM (การควบคุมแบบ V/F) 

ย่านความถี่  0.2-400Hz 
 ความละเอยีด 
อินพทุอนาลอ็ก = 1/500 , 1/1000 , 1/256  
 ลกัษณะคุณสมบัต ิV/F   
ตั้งความถ่ีฐาน 0-400Hz และเลือกแบบ V/F เป็นแบบแรงบิดคงท่ีหรือแรงบิดแปรค่าได ้

 

ทอร์กบูสต ์( Torqe Boost) แบบดว้ยมือ สามารถตั้งท่ี 0-50% 
ระดบัท างานของการป้องกนั
สตอล 

ค่ากระแส 0-150% 

DC เบรก ( DC Brake) ความถ่ี (0-400Hz), เวลา (0-50 วนิาที), กระแส (0-
100%) 

 

 การเดนิเคร่ือง 
 
สญัญาณตั้งค่าความถ่ี 

อินพทุดิจิตอล ประกอบดว้ย อินพทุจากคอนโทรล
พาแนล,RS-485 

สญัญาณสตาร์ท  เดินหนา้ ถอยหลงั และสตาร์ทแบบเซลฟ์โฮลด์ 
 
ตั้งหลายความเร็ว  

ตั้งได ้15 ความเร็ว  แต่ละความเร็วตั้งไดร้ะหวา่ง  
0-400Hz.  และเปล่ียนความเร็วขณะท างานได ้

 0-3, 3600 วนิาที  สามารถแยกตั้งเวลาลดและเวลาเร่ง

ระบบควบคุม 

คุณสมบติัอินเวอร์เตอร์รุ่น  GD200(5.5-500KW) 
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เวลาเร่งลดความเร็วท่ี 2 ความเร็วได ้
ขั้วรีเซต (RES) รีเซตอินเวอร์เตอร์จากการท างานผิดปกติ 
 
 
    ฟังก์ช่ันการเดนิเคร่ือง 

ตั้งความถ่ีสูงสุดต ่าสุด, ตั้งช่วงความถ่ีกระโดด, รับอินพทุจากเทอร์มลัรีเลยจ์ากภายนอก
, การท างานแบบถอยกลบั, การสตาร์ทเองหลงัไฟดบัชัว่ขณะ, การป้องกนัการเดินหนา้ถอย
หลงั ,  การเลือกโหมดการท างาน, หยดุอตัโนมติั, การควบคุมแบบ PID, การท างาตาม
โปรแกรม, การท างานร่วมกบัคอมพิวเตอร์ 
 สัญญาณแสดงการท างาน 

สามารถเลือกได ้ จากอินเวอร์เตอร์ท างาน , ถึงความถ่ีท่ีตั้งไว ้ , ตรวจจบัความถ่ี , 
ตรวจจบักระแสเป็นศูนย ์, เตือนโหลดเกิน  , การท างาน PLC sample เสร็จสมบูรณ์ 
 สัญญาณเตือน ( อนิเวอร์เตอร์ทริป ) 

หนา้สมัผสัรีเลย ์(230VAC.3A , 30VDC,1A) รีเลย ์Open Collector Alarm   
 การแสดงค่าทีม่เิตอร์ 

เลือกไดห้น่ึงอยา่งจาก  ความถ่ีเอาทพ์ทุ , กระแสมอเตอร์  , แรงดนัเอาทพ์ทุ  
 การแสดงผล 

แสดงบนพารามิเตอร์ยนิูตหรือคอนโทรลพาแนล  จะเป็นในส่วนสถานะท างาน  คือ 
ความถ่ีเอาทพ์ทุ , กระแสมอเตอร์ , แรงดนัเอาทพ์ทุ , ค่าความถ่ีตั้ง , ความเร็วรอบ   

ในส่วนของความผิดปกติ คือ แสดงขอ้มูลเม่ือฟังกช์ัน่ป้องกนัท างาน และบนัทึก
ประวติัได ้ 5 คร้ัง 
 ฟังก์ช่ันการป้องกนัและการเตือนภยั 

ตดักระแสเกิน (ขณะ เร่ง ลด และความเร็วคงท่ี) , ตดัแรงดนัเบรกเกิน , แรงดนัไฟตก 
, ไฟดบัชัว่ขณะ , ตดัโหลดเกิน ,การป้องกนัสตอล , รีซิสเตอร์เบรกร้อนเกิน , ฮิสซิงค์
ร้อนเกิน  
 สภาพแวดล้อม 

อุณหภูมิรอบขา้ง -10 to 50oC (ถา้ปิดสนิท  -10 to 40oC) 
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 ความช้ืนรอบข้าง 
ต ่ากวา่ 90% RH 
 
 ตารางพารามเิตอร์ทีค่วรรู้ 

 
Function  
code 

ช่ือ รายละเอียดของพารามิเตอร์ ค่าท่ีตั้งจาก
โรงงาน 

P00.001 การเลือกใช้
ค  าสัง่รัน 

เราสามารถเลือกใหอิ้นเวอร์เตอร์รันหรือสัง่
สตาร์ทการท างานไดห้ลายช่องทางคือถา้เรา
เลือกค่าเป็น 0 : คือการสัง่รันจากปุ่มกดKeypad   
                         ของอินเวอร์เตอร์ 
                    1: คือการสัง่รันจากเทอร์มินอล 
                        ควบคุมของอินเวอร์เตอร์ 
                    2: คือการสัง่รันจากพอร์ตส่ือสาร  
                        RS485 
 

      0 

 P00.03 
 

ค่าความถ่ี
สูงสุด 

เราสามารถตั้งค่าความถ่ีการใชง้านสูงสุดของ
อินเวอร์เตอร์มียา่นท่ีสามารถตั้งคา่ไดคื้อ ค่าจาก
พารามิเตอร์P00.04-400 Hz. 

50.00Hz 

P00.04 การจ ากดั
ค่าความถ่ี
สูงสุด 

เป็นการจ ากดัค่าความถ่ีท่ีออกมาใชง้านของ
อินเวอร์เตอร์มียา่นท่ีสามารถตั้งไดคื้อค่าจาก
พารามิเตอร์P00.05-P00.03 

50.00Hz 

P00.05 การจ ากดั
ค่าความถ่ี

เป็นการจ ากดัค่าความถ่ีท่ีเร่ิมตน้ออกมาใชง้าน
ของอินเวอร์เตอร์มียา่นท่ีสามารถตั้งไดคื้อค่า

0.00Hz 
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ต ่าสุด 
 

จากพารามิเตอร์0.00Hz-P00.04 

P00.06 
 
 
 
 
 
P00.07 

การเลือกใช้
การ

ปรับเปล่ียน
ความถ่ีอา้งอิง

A 
การเลือกใช้

การ
ปรับเปล่ียน
ความถ่ีอา้งอิง

B 
 
 

เลือกใหอิ้นเวอร์เตอร์ปรับเปล่ียนความถ่ี(หรือ
ความเร็วของอินเวอร์เตอร์)ไดห้ลายทางคือถา้
เราเลือกค่าเป็น 0 : คือการสัง่จาก  ปุ่มกดKeypad  
                        ของอินเวอร์เตอร์ 
                    1: คือการสัง่จากวอลุ่มท่ีหนา้จอ  
                        Keypadของอินเวอร์เตอร์ 
                    2: คือการสัง่จากเทอร์มินอลAI 
                        ของอินเวอร์เตอร์ 
                    6: คือการสัง่ปรับความถ่ีแบบหลาย 
                        ความถ่ี(15 ความถ่ี)  
                    7: คือการสัง่ปรับความถ่ีจาก 
                       ฟังกช์ัน่ PID โดยอา้งอิงท่ี 
                       พารามิเตอร์ P09 
                    8:คือการสัง่รันจากพอร์ตส่ือสาร  
                        RS485 
 

0 
 
 
 
 

1 

P00.11 
 

ACC1 เวลาใน
การออกตวั

ของ
อินเวอร์เตอร์ 

เราสามารถตั้งค่าเวลาในการออกตวัปรับเปล่ียน
ความถ่ีของอินเวอร์เตอร์จากค่าความถ่ีต ่าสุดถึง
ความถ่ีสูงสุดท่ีปรับตั้งไว ้สามารถปรับตั้งค่าได้
ในยา่น 0-3600 sec 

ค่าตามขนาด
ของ
อินเวอร์เตอร์
ท่ีโรงงานตั้ง
มา 
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P00.12 
 

DEC1 เวลาใน
การหยดุของ
อินเวอร์เตอร์ 

เราสามารถตั้งค่าเวลาในการหยดุ ปรับเปล่ียน
ความถ่ีของอินเวอร์เตอร์จากค่าความถ่ีสูงสุดท่ี
วิง่อยูถึ่งความถ่ีต ่าสุดท่ีปรับตั้งไว ้สามารถ
ปรับตั้งค่าไดใ้นยา่น 0-3600 sec 

ค่าตามขนาด
ของ
อินเวอร์เตอร์
ท่ีโรงงานตั้ง
มา 
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